
 

 

MANUAL DE INSTALACIÓN RXTB 

MANUAL DE INSTALACIÓN 

   RXTB 

RECEPTORA ECONÓMICA STARLIGH PARA MOTORES TUBULARES 
APLICACIÓN 
Esta receptora nos permitirá controlar de manera remota cualquier modelo de motor tubular de cortina. Se deberán adicionar transmisores o pulsadores Starligh para su operación. Esta cuenta con leds 
indicadores de estado y operación, además incluye botones de SUBIR, PARAR, BAJAR para operar la cortina desde el receptor.   
 
CARACTERISTICAS TÉCNICAS 
Receptor: 

 Alimentación: 220Vac (50Hz） 
 Potencia：≤800W 
 Frecuencia: 433,92Mhz 
 El receptor se apagará automáticamente después de funcionar 4 mins continuamente  
 El receptor puede estar asociado con 15 transmisores como máximo  
 Temperatura de operación:-10 °C ~ +55 °C 

 
 
 
PROGRAMACIÓN 
Programación de transmisor: 

1. Alimente la receptora y presione brevemente el botón de aprendizaje en el costado del 
receptor una vez, el motor se sacudirá brevemente una vez y el LED rojo se apagará. 

2. Al presionar brevemente el botón de aprendizaje en el transmisor dentro de los siguientes 10 
segundos, el motor se sacudirá brevemente una vez y el LED rojo en la receptora se 
encenderá.  

3. El trasmisor ha sido agregado con éxito.  
Agregado de transmisor: 

1. Presione el botón de aprendizaje en la parte posterior del transmisor A (Ver 
imagen) seis veces y el motor se sacudirá brevemente. El led se apagara. 

2. Presiona el botón de aprendizaje en la parte posterior del transmisor B (Ver 
imagen) una vez y el motor se sacudirá de nuevo. El led se encenderá. 

3. Luego de este procedimiento el motor puede ser controlado por el transmisor B con éxito. 
Borrado de transmisores: 

1. Presione el botón de aprendizaje tres veces 
2. Presione el botón Arriba una vez y el motor se sacudirá, y el led se apagará. 

Luego el led se prendera. 
3. Ningún transmisor puede controlar este motor después de realizar este 

procedimiento a menos que lo reprograme. 
Cambio de dirección de funcionamiento: 

1. Presione el botón de aprendizaje tres veces 
2. Presione el botón Abajo una vez y el motor se sacudirá, el led se apagará. Luego el 

led se encenderá.  
3. Luego de este procedimiento el motor funcionará en la dirección opuesta. 

Modo de funcionamiento manual: 
1. Presione el botón de aprendizaje dos veces 
2. Presione el botón Arriba una vez, y el motor se sacudirá, el led se apagará. Luego el 

led se encenderá de nuevo. 
3. Luego de este procedimiento el motor ingresa al modo de avance manual. 
4. En modo de avance manual, el motor subirá o bajara continuamente mientras 

mantengamos presionado el botón arriba o abajo.  
Borrado de modo de funcionamiento manual: 

1. Presione el botón de aprendizaje dos veces  
2. Presione el botón Abajo una vez, y el motor se sacudirá, el led se apagará. Luego el led 

se encenderá.  
3. Luego de este procedimiento el motor deja de funcionar en modo manual. 

 
 
 
 


